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. Basit parametreler

elding layer

RS5485
Communication

Aciklama

Parametre

Girilecek Deger

Fabrika ayari

F0.22

3

Motor kontrol modu

F0.01

0=VF kontrol
1=8SVC

Calisma komutu
kaynagi

F0.02

0=Keypad
1=Terminal
2=Haberlesme

Frekans komutu
kaynagi

F0.06

0=Dijital ayar
1=Keypad uzerindeki
potansiyometre
2=Terminal

Maksimum Frekans

F0.09

istenilen Deger

Frekans Ust Siniri

F0.10

istenilen Deger

Motor DOnus Yonu

F0.14

O=ileri
1=Geri

Kalkis Suresi

FO0.15

istenilen Deger




Durus Suresi F0.16 Istenilen Deger
Motor kW Degeri F1.01
Motor Gerilim Degeri F1.02
Motor Amper Degeri F1.03
Motor Frekans Degeri F1.04
Motor RPM Degeri F1.05

Motor oto tanitma F1.13 1=Statik tanitma

2=Rotasyonlu tanitma
Jog frekans degeri F4.00 Istenilen Deger
Fan Calistirma F4.23 0=Start komutu

geldiginde calisma
1=Surekli Calisma

3. Dijital Input Parametreleri

D1 F5.00
D2 F5.01
D3 F5.02
D4 F5.03

1: lleri ydnde calisma
2: Geri ydonde calisma
3: 3 Kablolu ¢alisma
4: lleri jog
5: Geri jog
11: Multi Segment1
12: Multi Segment2
13: Multi Segment3

4.Role Cikisi Parametreleri

Réle ¢ikisi(R) F6.00

1: Calisma
2: Hata
3: Calismak icin hazir




