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= ) , striic igin bi K ; . irisi y -- i Gi: STOP tusunun
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yorde ol SO - . glantisi olarak kullanilabilir. motor ve stricd gdcanan e de sabitlendigini ve baglandigini ve 0: STOP tusu sadece panel kontrol
Yanip séntyor: Stricti GERI'd vonde colisiyor ‘ 3 ‘ ® ‘ ’ ‘ 9 ‘ n 3]s | slesip eslesmedigini onaylayin. kanalinda geerlidir.
geciyor en ILERT'ye 7 Glicti acmadan & Temel 1: STOP tusu tm kontrol
2 ‘ 4 ‘ 6 ‘ 8 ‘ 10 ‘ 1 ¢madan énce kontrol edi P00.04 fonksi kanallarind g
21416 | 18 o Tre Trc Tem Kablolama ve guc kontrol in iyonlarin Vinler b a gecerlidir.
e | R8 2 |RB2 | RC2 . roli onaylandikta P, segimi asamagi: Gok fonksi 0
e ggﬁ;c‘vgo?mm hava anahtarini kapatin C;zB:S'CZUfUcunun giris tarafindaki AC E)u§unun fonksiyon secimi etvonl M °
inde ilk olarak "-—--" garantd ye gug verin. Strlict : Fonksiyol
I, goruntule " ci calisma Fonksiyon yok
SU'Fél_fuPun ekran karakteri ayarla ng:if:kéikomukmf normal olarak emilecektir 1:ILER JOG 2: GERI JOG
trdictintin baslatidigini gosterir. 5a (50.00 gibi) degistiginde, bu PP GERI anahtarlama
Binlc>mbut kunul} gegisi (dongusel)
P00.05 —— d Yer basamag: Rezerv
: Yeniden yazilabilir parametreler 0 X
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baslatma 1: Aniza kayitlarini temizleyin 2: Kare V/[F 3: Rezerve
2: Fabrika ayarlarina geri yukleme 4: V[F tam ayirma
3: Bazi parametreleri fabrika 5: V/F yarim ayirma
ayarlarina geri yukleme (motor . . Modele
parametreleri geri yuklenmez) PO7.01 Tork destegi 00ila 500 bagl ©
0: SVC1-Vektér kontrolt1PG olmadan Tork artisinin .
1: SVC2-Vektor kontrolti2PG olmadan P07.02 kesme frekansi 0.00 Hz la PO211 5000Hz |~
Kontrol modu  |(sadece asenkron motorlar igin) Tork dengeleme |, .
P02.00 segimi 2: VF kontrolu(sadece asenkron 2 * P07.09 katsayisi Olla 300 150 ©
motorlar icin) V/F aginuyanim |
3: FVC-Kapali déngii vektor kontrolii P07.10 kazanc! 0ila 200 80 X
P02.01 Motor secimi 0: Motor 1 1: Motor 2 0 x Salinim bastirma .
P02.02 Calisma komutu  [0: Tus Takimi 1: Terminal control 0 N PO7.1M kazanci 0ila100 40 ©
i kanal segimi 2: Haberlesme ile Salinm bastirma | . .
0: Modbus kanall / Modbus TCP F0712 kazang modu Oila2 0 *
Haberlesme komut kGﬂGHI 0: Baslangic frekansindan baslatma
P02.03 kanall segimi 1ve 2: Ayrilmis 0 x P08.00 | Baslangic modu |1: Hiz takibinden sonra baslatma 0 x
3: EtherCAT / PROFINET / CANopen / 2: DC frenlemeden sonra baslatma
EtherNet IP kanali 0.0 to 600.0s
P02.04 | Motor Dondis Yonu [0: Ayni yon 1: Ters yon 0 O Basl " Cihaz, gecikme suresinden sonra
0: Dijital ayarlama p02.09 pog.o1 | °% Ongl.;feiieu M€ lislern komutlarina yanit verir. 0.0 x
1 AN 2: Al2 Gecikme suresince cihaz bekleme
3: Yuksek hizl darbe HDI referansi konumundadir.
Ana frekans  |% Basit PLC programlama referansi P08.02 | Baslangic frekansi [0.00 ila 50.00 Hz 000 | x
P02.05 Komutu kaynad 5: Multi-speed ¢alisma referansi 0 x Baslangic frekansi ]
Ynadi | i kontrol P08.03 |~ e 0010500 0.0 x
7: Modbus | Modbus TCP 0: Rampali durus 1 Serbest duru
8: EtherCAT / PROFINET / CANopen / P08.06 | Durdurmamodu (5", g’um © 1o ©
EtherNet IP Birler-
P02.09 |Dijital frekans ayari|0.00 Hz ila PO2.11 50.00Hz| O 0 DI olarak Terminal 4
. P02.11ila 599.00 Hz . :
Maksimum cikis - ° 1: DO1 olarak Terminal 4
P02.10 frekans! No,t. .Mok5|mum frekans en az 50.00 | 50.00 Hz | x 2: HDO1 olarak Terminal 4
Hz'dir Onlar:
P02.11 Frekans Ust sinir |P02.12 ila P02.10 50.00Hz | x . 0: DI2 olarak Terminal 5
P0212_| Frekans alt sinin_[0.00 Hz ila PO2.11 000 Hz | x Terminal 4,5, 6, 11505 olarak Terminal 5
- P09%.00 8'in fonksiyon B 0x10 o
0,0ila 6000,0 s secimi 2: HDO2 olarak Terminal 5
Not: varsayilan degerlere geri ¢ Ydzler; Binler: Rezerv
yuklendikten sonra, sistem gergek Not:
modele gore otomatik eslestirme Modele Terminal 6 sadece DI3 olarak
P02.13 Kalkis sturesi 1 |yapacaktir (hizlanma/yavaslama bagl @) ayarlanabilir.
suresi 1, 2, 3 ve 4 icin gegerlidir) Terminal 8 sadece D14 olarak
5,5 kW ve alti: 10 sn ayarlanabilir.
5,5 ila 30 kW (dahil): 20 sn Birler:
30 kW Gizeri: 40 sn 0: Terminal 7 DI5 olarak
P02.14 Durus stiresi1 0.0 ila 60000's Modele o 1: Terminal 7 isiya duyarli sinyal girisi
bagl olarak
. . Modele Onlar:
P02.16 Carrier frekanst 2.0 ila 12.0 kHz bagl ¢) 01216 0: Terminal 10 DI6 olarak
P03.00 | Motor tipi secimi [0: Asenkron motor; 1: Senkron motor 0 x ;wun'womlzh 1: Terminal 10 HDI olarak
P09.01 R . Yuzler: Rezerv 0x1010 | ©
poz 01 | ASENKIONmOtOr g 444 3600 0 kw Modele |, terminallerin |
nominal glicti bagh " .. |Binler:
fonksiyon se¢imi X
Asenkron motor | . Modele 0: DI8 olarak Terminal 16
PO3.02 | | Cminal gerilimi Oila1200 v bagli * 1: Al gerilim girisi olarak Terminal 16
2: Al akim girisi olarak Terminal 16
po3.03 | Asenkronmotor 4 4 4000.0 A Modele | Not:
nominal akimi bagl T . 112 sadece DI7 olarak
Asenkron motor - erminal 12 sadece DI7 olarl
P03.04 nominal frekans 0.01 Hz ila P02.10 50.00 Hz | x ;Y?rlunub|l|r
Asenkron motor |, . Modele irier:
P03.05 nominal hizi |1 11a 36000 rpm bag x ?Q|22 gfrilim_ gi_risil oIoLuTk Ter_mirIW?ISB
’ ) : AI2 akim girisi olarak Termina
po315 | Senkronmotor ¢y, 2000 0 Modele | Terminallerin 16,
nominal gtict bagh P09.02 |fonksiyon secimi 13, <. inal larak ox10 | O
Senkron motor ; Modele il 0: Terminal 11 DO3 olara
P03.16 . .. |0ila 1200 V x 1: Terminal 11 AO1 gerilim ¢ikisi olarak
nominal gerilimi bagh : h
Senkron motor Vodels 2: Terminal 11 AO1 akim ¢ikisi olarak
P03.17 ) 0.8ila 6553.5 A N x Ydzler; Binler: Rezerv
nominal akimi bagh DI1fonksiyon  [0: Islev yok 1: lleri calisma
Senkron motor . Modele P09.03 sty . sevy! .  cals 1 o
P03.18 ) 0.01 Hz ila P02.10 x secimi 2: Gericalisma 3: |leri jog
nominal frekansi bagli i - Geri : Ug kablolu ki |
P09.04 DI2 fonksiyon  |4: Geri jog 5: Ug kablolu kontrol 0 o
P03.19 Senkro_? motor |40 108 2 x : secimi 6: Coklu referans terminali 1
kutup cifti sayisi_| DI3 fonksiyon | 7: Goklu referans terminali 2
0_: Islem yok ) P09.05 secimi 8: Coklu referans terminali 3 22 ©
1 Stcmk- durumda par¢a parametresi DI fonksiyon _|9: Coklu referans terminali 4
Motor otomatik |otormatik ayarlama P09.06 secimi 10: Hizlanma/Yavaslama zamani 0 ©
P03.27 2: Dénme durumunda tam 0 x - terminal 1
ayarlama ] DI5 fonksiyon !
parametre otomaitik ayarlama P09.07 i 11: Hizlanma/Yavaslama zamani 0 o
3: Statik durumda tam parametre se<;|m! terminal 2
otomatik ayarlama Dié fonksiyon
Y P09.08 secimi 12: Frekans yukari/asagi ayar 0 o
P04.00 Encoder PPR Tila 65535 1024 x o7 f gk - sifirlama (Terminal)
onksiyon
0: Enkoder yok P09.09 segimiy 13: Frekans yukari/asagi ayar 0 o
PO4.01 Encoder tipi 1: ABZ artimli enkoder 0 % sifirlama(Terminal+Tus takimi)
2:Resolver  3: ABZ enkoder+STO 14: Frekans artirma komutu (UP)
4: Reserved  5: Resolver+STO 15: Frekans azaltma komutu (DN)
ABZ artiml 0: lleri 1: Geri 16: Harici hata NO girisi
P04.02 | enkoderin A/B faz |Not: Rotasyon otomatik ayari faz 0 x 17: Harici hata NC girisi
Sirasi sirasini otomatik olarak algilar 18 ve 19: Rezerv
ABZ enkoder 20: A'dan B'ye frekans referans
P04.03 | baglanti kesilmesi [0.0 ila 10.0s(0.0s: tespit yok) 0.0 o kaynagr gegisi
algilama suresi 21: Kombinasyondan A'ya frekans
PO4.04 PG kart gerilim sinifi|0: 5 V 0 « referans kaynagi gecisi
) secimi 112V DI8 fonksiyon  |22: Harici sifirlama (RESET) girisi
PO5.00 Hiz dongusu 1ila 100 10 o P09.10 secimi 23: Durdurma girisi (FRS) 0 ©
i oransal kazang 1 24: Hizlanma/Yavaslama engelleme
Hiz dongiisii i 25: Durusta DC frenleme girisi
POS.01 integral stiresi 1 0011la10.00s 050s | © 26: Basit PLC duraklatma komutu
Hiz dngusi - 27: Kombinasyondan B'ye frekans
POS.03 | oransal kazang 2 |1 19190 10 © referans kaynagi gecisi
Hiz dongtst - 28: PLC durdurma bellegi temizleme
P05.04 integral siresi 2 0.01ila10.00' s 100s | © gg: E:g duqu:mmu
Tork kontrolti  |0: Devre disi : PID temizle
P06.00 etkinlestirme  [1: Etkin 0 © 31:_P|D integral tutma
P07.00 V[Fegrisi___|0:Diz hat V/F 1. Cok noktah V/F| O x 52: Rezerve

Paramet-

re kodu

Aciklama

33: PID duzenleme ozelligi gecisi
34: Ana referans frekans kaynagi
segimi 1

35: Ana referans frekans kaynagi
secimi 2

36: Ana referans frekans kaynagi
secimi 3

37: Ana referans frekans kaynagi
secimi 4

38: Komut kanali tus takimina
gegirildi

39: Komut kanali terminale gegirildi
40: Komut kanali iletisime gegirildi
41: Dogrudan DC frenleme

42: REV inhibisyonu

43: Rezerv

44: Harici durdurma komutu (tim
kontrol modlari igin gecerlidir ve
cihaz mevcut durdurma moduna
gore durdurulacaktir)

45: Yardimei referans frekansi silme
46: Darbe girisi silme

47: Hiz kontrolti ve tork kontrolt
gegis terminali

48: Tork kontroltinde tork yonu gegis
terminali

49: Konum segimi 1

50: Konum secimi 2

51: Konum segimi 3

52: Dijital pozisyon dongusel
konumlandirma modu etkinlestirme
53: Is mili hedef arama

54: Hiz/Pozisyon modu gegisi

55: Motor 1 ve 2 gegis terminali

56: Guvenlik terminali girisi (ayriimig)
57: PG kart sayaci sayimi temizle
58 ila 59: Rezerve

60: Acil durdurma

61: Yalpalama duraklatma

62: Yalpalama sifirlama

63: Sayag sifirlama

64: Sayag tetikleme

65: Gug tuketimi temizleme

66: Gug tuketimi tutma

67: Uzunluk sayaci girisi

68: Uzunluk sifirlama

69: V/[F kontroluine gegis

70: FVC kontrolUne gegis

71, 72:Rezerv

Paramet-

re kodu

Varsayi-

Aciklama

27: Belirlenen sayim degerine erisim
28: Uzunluga erisim

29: Konumlandirma tamamlandi

30: Sifir konumlandirma tamamlandi
31: Dizin konumlandirma
tamamland

32ila 37: Rezerve

38: Motor 1 ve 2 gosterge terminali
39: Bus karti anahtar sinyali

40 ila 45: Rezerve

46: PID geri besleme kaybi

47: Rezerve

lan de-
Jer

Deg
isim

Birler:
0: Modbus protokolt
1: Genisleme kartindan 485

Haberlesme protokoltine
P15.00 formats Onlar: 0x30 @)
0:1-8-2-N formati
1:1-8-1-E formati
2:1-8-1-0 formati
3:1-8-1-N formati
0: 4800 BPS 1: 9600 BPS
2:19200 BPS 3: 38400 BPS
P1S.01 Baudrate 14 57600BPS  5:115200 BPS vole
6: 125000 BPS
P15.02 Local address [0 ila 247, 0 yayin adresidir 1 ©]
P97.32 | Mevcut ariza tirt 0 *
P97.33 Son ariza tard  |0: Hata yok 0 *
P97 34 ikinci en son ariza |1ila 65: Diger hatalar o .

tipi

A

@ Verilen ana frekans ve yardimel frekans kanallari karsilikli olarak

ozeldir.

@ Cok fonksiyonlu dijital giris terminalleri icin ayarlar birbirini dislar
(fonksiyon O haric).

Sorun Giderme

P09.1

Terminal agik devre
gerilimi

0: Terminalde harici yuksek iletkenlik
1: Terminalde harici dustk iletkenlik

P09.12

DI1ila D14 aktif mod

Birler:

0: DI1 pozitif mantik aktif
1: DI negatif mantik aktif
Onlar:

0: DI2 pozitif mantik aktif
1: DI2 negatif mantik aktif
Yuzler:

0: DI3 pozitif lojik aktif

1: DI3 negatif lojik aktif
Binler:

0: DI4 pozitif mantik aktif
1: DI4 negatif mantik aktif

P09.13

DI5 ila DI8 aktif
mod

Birler:

0: DI5 pozitif mantik aktif
1: DI5 negatif mantik aktif
Onlar:

0: DI6 pozitif mantik aktif
1: DI6 negatif mantik aktif
Yuzler:

0: DI7 pozitif lojik aktif

1: DI7 negatif lojik aktif
Binler:

0: DI8 pozitif mantik aktif
1: DI8 negatif mantik aktif

P10.00

DO1 fonksiyon
segimi

P10.01

DO2 fonksiyon
secimi

P10.02

DO3 fonksiyon
segimi

P10.03

Role RO1 ¢ikis
secimi

0: Devre dist 1 AC suriicu calisiyor
2: lleri calisma 3: Geri calisma

4: Frekans erisim sinyali (FAR)

5: Frekans seviyesi algilama sinyali
(FDTT)

6: Frekans seviyesi algilama sinyali
(FDT2)

7: Asirn yuk algilama sinyali (OL)

8: Dusuk gerilim icin kilitleme (LU)
9: Harici hata durdurma (EXT)

10: Frekans Gst limiti (FHL)

11: Frekans alt limiti (FLL)

12: Sifir hizda ¢alisma

13: Basit PLC asamasi tamamlama
14: Basit PLC ¢evrimi tamamlama
15: Mevceut ¢alisma suresi erisimi
16: Birikmis ¢alisma suresi erisimi
17: AC stirticti calismaya hazir (RDY)
18: AC surtict hatasi

19: Ana cihaz agma/kapama sinyali
20: Motor asirt Isinmasi

21: Tork sinirlt

Tork komutu tork sinir degeri 1 veya
2 ile sinirlandiginda gegerlidir.

22: Motor asirt yuk uyarisi

23 ila 25: Rezerve

26: Referans sayim degerine erisim

Eo(gﬁ Hata tipi Muhtemel sebepler Cozum
® / OHizlanma
Hizlanma/yavaslama s
R el S Evei
u
asin akim | Gppotor parametreleri run p
yanlis otomatik ayarini
' erceklestirin
®Anlik durma 23) EG’ .$
oc2| 2 Dururken asiri|gergeklestiginde, dénen yive _
akim motoru yeniden baslatin kablolamasini kontrol edin
@Tahrik gtic cok dustik.  |®Yuksek
ocsl 3 Sabit hizda |®Ani yiik degisimi veya g(](;lsmlfl‘no sahip sUrtictyu
asiriakim  |anormal yik tercih edin
©Yuku kontrol edin
out| 4 Kalkarken
yuksek gerilim R
®Anormal giris gerilimi éDdiGr:”g’ gic kaynagun kontrol
ou2f 5 | . Durukery @Yavasloma stresi ok kisa @Yavaslama suresini uzatin
ylksek gerilim| gpotansiyel enerji yiika var
. . |®Uygun dinamik frenleme
. veya yUk atalet torku buytk |~ T
ous| Sabit hizda bilesenlerini secin
yuksek gerilim
w7 Dusuk gerilim |Surtict bara gerilimi cok Giris glictint kontrol edin
hatasi  |dustk besleme gerilimi
- Giriste faz kaybi var - . "
SPI'| 8 |Giris faz kaybi RST Giris voltajini kontrol edin
SPO| 9 |Cikis faz kaybi 8‘35\;\7 faz kaybr var Cikis kablolarini kontrol edin
®Cikis ug fazinda fazlar
arasi kisa devre veya
topraklama kisa devresi var |@Yeniden kablolama yapin
®@Kontrol panosunun ve motor yalitiminin iyi olup
drv| 10 | GG moduli |kablolari veya eklenti olmadigini kontrol edin.
korumasi  [birimleri gevsiyor. @Kablolamayi kontrol edin
®Cikis faz kaybi ve benzeri |ve yeniden kablolayin
nedenlerle anormal akim ®Servis destedi isteyin
dalga formu
@Donanim arizas
inverter  |@® Ortam sicakhgi gok T
OH1 - modili/dogru ytksek ggrtonlw 5|co-klllg|r.1| du;;unfm
/OH 5 Itucu @ Kanal tikal veya fan d Canah temizleyin veya fan
2 sogutucu asirt |hasarl eglst|r|n B )
sicckldl | inverter modala anorml |@56rVis destediisteyin
(DMotorun parametre
(OMotor parametreleri Otomﬁ'k ayarnni
veya V/F egrisi uygun degil g[rfeh e?im i i
@Yiik cok buyuk -udna ylksex guce sanip
sUrticyd segin
oul 13 Surlcu asir ®An||ll<<| dutr'fud 46 @Hiz izleme yeniden
yuklenmesi %egf:r ei'[gg]ene'bozlrrtnn baslatma islevi olarak
u yeni I
P08.00 baslatma modunu
@Hizlanma stresi ayarlayin ¢
cok kisa veya Sebeke @Hizlanma stresini uzatin
gerilimi cok duistk ®Sebeke gerilimini kontrol
edin

E;éa Hata tipi Muhtemel sebepler CozUm
®Motor agir yuk
koruma faktsrd ayari (OMotorun asirt yuk koruma
faktértint dogru ayarlayin
Motor asiri yanlis @V/F egrisini ve tork artisini
oL2 . N isi i
4 yuklenmesi @VIF egr||5| uyg:m degil dogru ayarlayin
@Motor bloke olmus veya ®Yuk ve sebeke gerilimini
ani ytk degisimi cok blyk |y ontrol edin
@Sebeke gerilimi gok dustik
(DP00.14'teki "STOP"
Acil durdurma @_STOP tusuna basarak  |tusunun fonksiyon tanimina
.. |aniden durdurun bakin
EF | 15 | veya harici » i » . -
cihaz arizasi |@Harici aniza acil durdurma |@Harici ariza iptal edildikten
terminali etkinlestirilmistir ~ |sonra, harici ariza terminalini
serbest birakin
EEPROM Kontrol parametrelerinin 'STOP/RESET" tusuna
EEP | 16 | okuma/yazm p basarak sifirlayin, servis
okuma/yazma hatasi olusur R
a hatasi destegi isteyin
Baud hizini dogru sekilde
ayarlayin
Anormal uzak |® Baud hizi yanlis @"STOP/RESET" tusuna
CE | 17 seriport  |ayarlanmis basarak sifirlayin, servis
iletisimi 1@ Seri port iletisim hatasi | destegi isteyin
® P15.03 ayarlarini
degistirin
Akim algilama Kontrol panosunun . |@Kontrol edin ve yeniden
] kablolari veya fisli Uniteleri
ItE | 19 devresi gevser kablolayin
anormal ’ i ii i
© Donanim arizas! @servis destegi isteyin
Kart S )
bCE| 46 | seviyesinde Kart denetim sinyall baglant Servis destegi arayin
A sorunu
iletisim hatasi

Not: Daha fazla ariza turt ve ¢6zUmu igin lutfen tam elektronik kilavuza

bakin.

Garanti ve Servi

(1) Garanti stresi

S

Urin, satin alma tarihinden itibaren 18 ay streyle garantilidir, ancak garanti
tarihi, isim plakasinda kayith Gretim tarihinden itibaren 24 ayi gegemez.

(2) Garanti kapsami

Garanti  suresi

boyunca firmamizdan kaynaklanan herhangi  bir

ardn

anormalligi firmamiz tarafindan Ucretsiz olarak onarilabilir veya degistirilebilir.
Asagidaki durumlarin olusmasi halinde, garanti stresi iginde olsa dahi Grtn icin

belirli bir bakim Gcreti de

tahsil edilecektir.

@ Hasarlar yangin, sel, guglt yildinm carpmasi vb. nedenlerden kaynaklanir.
@ Yapay hasarlarin yetkisiz degisikliklerden kaynaklanmasi.
® Urain satin alindiktan sonra diisme nedeniyle veya nakliye sirasinda hasar

goérmustar.

@ Hasarlar, standart spesifikasyon gerekliliklerinin étesinde kullanimdan

kaynaklanir.

®  Hasarlar,
kullanimdan kaynaklanir

kullanim  kilavuzuna uyulmadan yapilan  calistrma  ve

Urtin hakkinda herhangi bir bilgi edinmek istiyorsaniz, lutfen bizimle iletisime
gecin. Lutfen danisirken gerekli bilgilerin Grin modelini ve Urtn seri numarasini
belirtin. Bilgi ve hizmetlere asagidaki yollardan erisebilirsiniz:

Adres : Muratpasa Mah. Sehit Cihan Erkan sk no 14-15A Bayrampasa

istanbul Tarkiye

website : http://www.deerco.com.tr
mail: info@deerco.com.tr tel: (0212 613 13 93)

Saruct Garanti Faturasi

Musteri sirketi:

Adresi:

iletisim |Te|:

Makine modeli

Makine numarasi |A||m tarihi:

Hizmet birimi:

letigim: |Te|:

Bakim tarihi:

@ Deerco. Deneten:
Uretim Tarihi:

Uygunluk belgesi

Bu Urtin kalite departmanimiz tarafindan
denetlenmis, performans parametreleri tasarim
standartlarini karsilamis ve fabrikadan
clkmasina izin verilmistir.
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