AF23 Serisi Otomatik Kontrol Cihaz
Solar pompalar icin Kullanim Klavuzu

Bu kilavuz, modeller, calisma panelleri de dahil olmak tizere 90 kW ve tizeri glice
sahip AF23 serisi otomatik kontrol cihazlarina kisa bir giris saglar, terminal
kablolamasi, ana/kontrol devresi terminalleri, hizli calistirma, stk kullanilan
parametreler ve yaygin arizalarin ¢éziimleri. Daha fazla fonksiyon bilgisi ve ayrintili
talimatlar icin lutfen kilavuzun tam elektronik versiyonuna bakin.
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6} Uriin serisi
AF23: Fotovoltaik pompa
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Giris Gerilimi Sinifi

2: Tek/Ug-faz 220 V ve DC 450 V
4: Tek/Ug-faz 380 V ve DC 800/900 V

® Girig Faz sayis
S: Tek-faz
T: Ug-faz

©) Giig
90: 90kW
0.4 kW to 220 kW
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f Yiksek kirlilik iceren uygulamalarda kullanildiginda toz gegirmez
kapaklari her iki tarafa da diizgun sekilde taktiginizdan emin olun.
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Anlami

Hz | Frekans gostergesi

Yanip sontiyor: Ekrandaki deger galisma
frekansidir;

Agik:

Ekrandaki deger frekans referansidir;

A Akim gdstergesi

Agik:

Ekrandaki deger anlik akimdir

Acik: Terminal.

Tork kontrol modu

T .. . Acik: Stirticti simdi tork kontrol modundadir
gbstergesi
Hiz kontrol mod
S z ?n rol modu Acik: Striict simdi hiz kontrol modundadir
gostergesi
P Konum kontrol  |Acik: Siriicti simdi pozisyon kontrol
modu gdstergesi  |modundadir
Yanip sontyor: Baglanti bekleniyor;
A Kablosuz iletisim kr~) Al Y 9 " 4
= gbstergesi Acik: Ba.g anti basarili;
Kapali: Islev devre disi
REDY Bekle“me dun{mu Acik: Bekleme durumunda
gostergesi
Menii modu Aglk:ﬂGegerIl me_!wu modul:| (§c?ldan saga h|z||" )
— . . mend, tam meni ve degistirilen bellek mentisi
gostergesi modlar)
- Negatif isaret Acik: Gegerli veri negatiftir;
gostergesi Kapali: Gegerli veri pozitiftir
Anave yardimcr  |Agik: Calistirilmakta olan mevcut ekran alanini
< ekran alani (ana/yardimci) gosterir
gOstergesi
Y NFC gostergesi Yanip séniiyor: Normal veri iletigimi

Kapali: Veri iletisimi yok

Geri donus tusu

Programlama durumundan ¢ikmak igin

Sag kaydirma tusu

Degistirilecek veri bitini secmek veya
gorintilenen parametreyi degistirmek igin;
izlenen degiskenleri degistirin veya imleci
dogru yonde hareket ettirin

Sol kaydirma tusu

Degistirilecek veri bitini segmek veya
goruntilenen parametreyi degistirmek igin;
izlenen degiskenleri degistirin veya imleci sol
yonde hareket ettirin

isletim paneli modunda bu tusa basin,

RUNt
usu ardindan suriicii calismaya baslar
Stop/Reset tusu  |Durdurma veya hata sifirlama
Tus Yukari Tusu Veri veya fonksiyon kodu artist
Asagi tusu Veri veya fonksiyon kodunun azaltiimasi

Onaylama tusu

Bir sonraki seviye mentiye girmek ve
parametreleri onaylamak icin

Menti degistirme
tusu

P00.00 ile ayni sekilde hizli mend, tam menii ve
degistirilmis bellek menii modlari dahil olmak
tzere menl modlarini degistirmek igin kisa
basin. Ana ekran alani ile yardimci ekran alani
arasinda gecis yapmak icin uzun basin

Cok fonksiyonlu tus

JOG, ILERI ve GERI gegis gibi P00.04 tarafindan
belirtilen islevler

Calisma komutu
kanal degistirme
tusu

Calisma komut kanallarini yerel, terminal ve
iletisim arasinda degistirmek icin.
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iz Dontstirtciinin GND  terminalinin  harici bir ekipmanin 0V'una
baglanmasi gerekir.

Kontrol devresi terminallerinin baglantisi

‘1 3‘5‘7‘9‘11‘13‘15‘17‘
‘2‘4‘6‘8‘10‘12‘14‘16‘18”12/\ RB‘RC‘R.Q‘RBZ‘RCZ‘
Tip | Mark Adi Fonksiyon Ozellikler
b o T 485 diferansiyel sinyal | Standart RS485 iletisim
g Fol 1 RS485 pozitif (referans arayuzy; bukimlu cift kablolar
toprak: GND) veya blendajli kablolar

Birim \ Gerilim gostergesi | Acik: Ekrandaki deger anlik gerilimdir
r/min | Devir gostergesi | Acik: Anlik devir sayisi
% Yizdelik gosterge |Agik: Gegerli parametre yiizde degeridir
°C Sicaklik gostergesi |Acik: Gegerli parametre santigrat derecedir
s Zaman gostergesi | Agik: Gegerli parametre saniye
kWh Giic gostergesi | Acik: Mevcut parametre elektrik miktaridir
Durma sirasinda agik: Siirici icin bir ILERI
cahstirma komutu var;
O ILERI galisma Galisma sirasinda agik: Striici ileri dogru
gostergesi calisiyor;
Yanip séniiyor: Siirlicii ILERl,den GERI' ye
gegiyor;
Durdurma sirasinda agik: Striicl igin bir REV
galistirma komutu var;
Duru O GEBi calisma Galisma sirasinda agik: Siiriicli ters ydnde
m gOstergesi calisiyor;
Yanip séniiyor: Siirlicii GERI'den ILERI'ye
gegiyor;
ERR | Alarm gostergesi |Agik: Striicl alarm durumundadir;
Acik: Calisiyor;
RUN | Calisma gdstergesi | Yanip Sénen: Duruyor;
Kapali: Durdy;
REM Galisma komut Kapali: Yerel;

kanal

Yanip Séniiyor: letisim;

Tip | Mark Adi Fonksiyon Ozellikler Tip | Mark Adi Fonksiyon Ozellikler
B . N kullanin. Agik Girig devresi fonksiyon secimi i
485 diferansiyel sinyal $ Y <
iferansiyel siny Kolektor o o Izleme Modu
3 negatif (referans T Terminal 4 ve 5 genel i¢in bkz. multi-function ¢ok ) 5
toprak: GND) 'Eerr?ninali amacl cok fonksiyonlu fonksiyonlu giris/cikis P16.00, P1601 ve P16.02 fonksiyon ko»dla'rl 'aracmglyla, ayar freka'm5|,>§|k|§ frek.an5|,
424V giic | +24 V referans gii izin verilen maksimum ¢ikis Y1; DO1 terminaller olarak terminal kablolamasi b?ra“ g?”“ml ol DO’ Al ve benzer‘| Aglb' (;a}l?n’jaA sirasinda |§I§t|m panelinde
2/9 K gt K guc akimi: 200 mA (tim dijital 4 cikis hizmet verir (terminal asagidaki semada gasterildigi goriintlilenecek siriicti parametrelerini segebilirsiniz (ayrintilar icin Grup P16'ya
aynag| cikist cikislar dahil toplam akim) E terminali; | 6, 8,7,10,12ve 16 ile ibidir: bakin). Ardindan, secilen parametreleri isletim panelindeki “ “ tusu araciligiyla
. . . ] ) T HDO1 ayni). Ayrica, bu ikisi g;— : gérintileyebilirsiniz. P16.00=0xFF, P16.01=0xF ve P16.02=4 ile calisma sirasinda
@ 18 +10 V“gug +10 V referans glig Izin Yerllen maksimum  gikis § darbe cikis | fonksiyon kodlarinin parametre ekrani gecisini gasterir.
2 kaynagi cikisi akimi: 10 mA. s terminali | ayarlanmasi yoluyla
3 3 DO/HDO olarak da 9 9 9 9 9
® 2 Acik kullanilabilir (referans
1471 | ¥24V. 24 Vve +10 V glig Dijital giris/cikis, analog @ kollektér | toprak: GND). ‘ 50. 00 H 50. 00 H 380 H 3.20 H 542
7 +10V gii¢ | kaynaklarinin referans | giris/cikis ve iletisim sinyalleri § cikis Ayrintilar igin, Example: T
topragi topraklamasi icin referans 0 V. 2. inali 7.10'daki (Grup P09 :
prag P ¢ 3 :(ezr‘mlna ' terminallg(iri:p P09.00 | Terminal 5 | Terminal 4
Analog gerilim/akim | Giris gerilimi: 0 Vila 10V (giris ” 5 | po2cikis | parametreleri) Pog.00 | Ox21 | HDO2 bot P16.03=0x03, P16.04=0 ayarlandiginda siriicii bekleme durumu izleme
Analog tek uclu girisi alir. empedanst: 100 kQ). terminali; | ila P09.02 giris Ox22 HDO2 HDOY parametrelerini degistirme drnegi.
16 | tek uclu P09.01 fonksiyon kodu | Céztinurliik: 1/4000; HDO2 islevlerine bakin.
- iH (referans toprak: GND) | Giris akimi: 0 mA ila 20 mA darbe cikis Maksimum calisma gerilimi:
girls ayari aracihgiyla girisi | (giris empedansi: 165 Q). terminali 30V
secin. Coziinrliik: 1/4000: 1/4000. Maksimum cikis akimi: 50 mA
Analog Analog gerilim/akim Bu terminaller, RA -RB: NC.RA -RC:NO
tek uclu tek uglu girisi veya Giris gerilimi: -10 V ila 10 V z RA fonksiyon kodlarinin Kontak kapasitesi:
girig Al2 | akim diferansiyel (giris empedansi: 100 kQ). o ayarlanmasi yoluyla 250 VAC/2A(COSD = 1)
> veya girisini alir. P09.02 Cozinarlik: 1/4000; 2 cok fonksiyonlu réle 250 VAC /1A (COSD =
H =
> 13 | analog fonksiyon kodu Giris akimi: 0 mA ila 20 mA ° Réle cikiglari olarak 0.4) Hizl Calistirma Talimati
2 akim (referans toprak: GND) | (giris empedansi: 10 Q). § RB cllasi kullanilabilir. 30VDC/1A (; %
Z dlferi.lr1_5|y ayari araC|I|.g.|yIa C‘ijzijni.'njluk: 1./4(_)00,' S P10~0_3 in §|kl_§_ KU"?""“ talimatlar icin islev Varsayila| Deg
© el girisi analog gerilim/akim diferansiyel girisi destekler. = fonksiyonlari igin P10'un agiklamasina bakin. Kodu Adi Aciklama n ded .
= A > ; . TR, ger | isim
Al2 girigini segin. 2 RC 7.11'e bakin (Grup P10 | Réle cikis terminalinin giris
Analog akim - terminal gikis geriliminin asini gerilim 0: Hizl devreye alma menii modu
Diferansiy | diferansiyel girisi parametreleri). kategorisi kategori Il'dir. Yalnizca strticiniin hizli galistirilmasiyla
el girig sirasinda akim doniis | Girig akimi: 0 mA ila 20 mA Bu terminaller, RA -RB: NC.RA -RC:NO ilgili parametreler gorintiilenir.
1s akim terminali olarak (giris empedansi: 10 Q). 2 RA2 fonksiyon kodlarinin Kontak kapasitesi: . 1: Ful menu modu
dénis kullanilir. Analog akim | Céziiniirltk: 1/4000; 3 ayarlanmasi yoluyla 250VAC/2A(COSD = 1) poo.0o | Mend r"?du Tiim fonksiyon parametreleri 1 o
terminali giri§i'tek. uglu ise, bu diferansiyel girisi destekler. = cok fonksiyonlu réle 250 VAC/1A(COSD = secimi gbrintilenir
Al2 ter{nlnalln GND e a RB2 | psle Cikisi E:i(lllilsrllailielli:’ak géi/ DC/1A 2: Modifikasyon bellegi menii modu
baglanmasi gerekir. § 2 . " . Yalnizca fabrika ayarlarindan farkl
Analog voltaj/akim E P10.03'uin ¢ikis Kullanim talimatlari igin A
__ ] : > . parametreler goriintilenir.
cikisi olarak gérev = fonksiyonlari igin P10'un agiklamasina bakin.
P4 yapar ve 28 tip cikisa 3 RC2 7.11'e bakin (Grup P10 | Réle cikis terminalinin giris Ones place: Rezervn o )
2 izin verilir. P09.02 o N terminal ¢ikis geriliminin agiri gerilim Tens place: STOP diigmesi etkinlestirme
Q Analog . Cikis gerilimi: 0 ila 10 V, £%5 leri K isi k i 1di secimi
O 11 fonksiyon kodu . parametreleri). ategorisi kategori Il'dir.. )
= cikis AO1 (referans toprak: GND) Cikis akimi: O ila 20 mA 0: Yalnizca panel kontrol kanalinda etkin
g ayari araciligiyla . . 1: Tim kontrol kanallarinda etkin
analog gerilim/akim Ana Devre Terminalleri Buton Hundreds place: Cok fonksiyonlu
cikisini secin Tip 6: muhafaza H (Uygulanabilir modeller: 4T90/110) ; P00.04 fonk.Secimi d(j_gmenin fonksiyon segimi M 0 o
Gok Girig devresi fonksiyon segimi Tip 7: muhafaza | (Uygulanabilir modeller: 4T132/160) ; ’ 0: Islev yok
4 | fonksiyonl icin,  asagidaki  semada Tip 8: muhafaza J (Uygulanabilir modeller: 4T185/200/220) 1: ILERI JOG
u DI gosterildigi gibi Gok 2: GERI JOG
fonk%iyonlu . giris/cikis %ﬁ% 3: ILERI/GERI switchover
terminal kablo baglantilarina 4: Komut kanali gegisi (dongusel)
bakin: Thousands place: Rezerv
[ 0: Tum parametreler degistirilebilir
i L 1: Ariza kayitlarini temizleyin
LI Parametre 2: Fabrika ayarlarina geri yiikleme
D> P00.05 . . . f . 0 x
Lo, ilklendirme | 3: Kismi parametreleri fabrika ayarlarina
Gok . v geri yiikleme (motor parametreleri geri
5 fonksiyonl K K ikl
uDI2 Terminal adi Fonksiyon ylklenmez)
L1, 12,13 Ug fazh AC 380V veya Ug fazli AC 220V giris terminalleri o Vekt?r kontrol 1 PG olmadan
A Hin. 1: Vektor kontrol 2 PG olmadan (sadece
Ornegin: DC+,BR Harici frenleme direnci terminallerini bag! Kontrol modu
Torrinal T Terminal , arici frenleme direnci terminallerini baglayin P02.00 secimi asenkron motor) 2 x
P09.00 5 4 DC+,DC- DC bara terminalleri 2: VF kontrol (sadece asenkron motor)
Ox00 DI2 DI UV, W Ug fazh AC cikis terminalleri 3: Kapali gevrim vektdr kontrold
.. |0: Motor 1
P09.00 ve P09.01 Ox21 HDO2 po1 @ PE baglanti terminali, kablo cercevesi sabitleme vidasi P02.01 Motor segimi 1: Motor 2 0 x
referans toprak: GND] -
Cok ianksiyon k:’jdlarlnln ) B ik terminal sirasiyla sadece 0: Keypad kontrol
0 . irisleri . | k tu | 1: Terminal kontrol
S | 6 |fonksiyonl | ayarlanmasiyoluyla | P'3 ve D4 dijital girisleri Hizli Calistirma Talimatlari po2.02 | @ '§kma omutd . Herk')""]a °"_lr°k ol 1 x
o uDI3 cok fonksiyonlu DI, olaralf hizmet verir ve aynag!  Haberlesme ile kontro
x Cok HDI ve termistér sinyal fo"kls'yc’” k°d|‘:‘”'}'”b . Check the power specification and the wiring of the drive. Make sure no error exists, (3): Stomat'kga“i‘ma
Z. e ayarlanmasi yoluyla baska . :
S 8 | fonksiyonl glrl§l(arasmdar? Si):‘l al giris/ kal Y s then close QL. P02.04 Dénils yonii > az sirasi . 0 j
2 uDl4 terminal fonksiyonunu : yk 9 T? CIKig | * : Faz sirasinin tersi
L;. secin. Ayrintilar icin, on 5|yqn arina ayar anarr)az. 0: Dijital ayar P02.09
a 7.10'da (Grup P09 Bu terminal, P09.01 fonksiyon Properly set the motor parameters. 1:AlT ayan
T Cok terminal giris kg‘dunuﬂa}’arla”maﬂyla DI5 Setthe parameters P03.00 to P03.05 properly according to the motornameplate. 2: AI2 ayari
3 fonksiyonl | parametreleri) P09.03 dijital girisi olarak . 3: Yiiksek hizli darbe HDI referansi
5 ila P09.10 giri kullanilabilir; P97.26 fonksiyon naer
o 7 u DI5 veya | 1@ girig Ana frekans  |4: Basit PLC programlama referansi
S A islevlerine ve kodunun ayarlanmasiyla - P02.05 N P 0 x
< termistor I$| NP A Test the water flow rate kaynagi secimi |5: Cok hizli ¢alisma referansi
i i P09.14'tUn iki/ug telli termistdr sinyal girisi (PT1000 Press the start button to start the operation. In conditions of normalsunlight intensity, i .
sinyali C P B v 6: PID kontrol
kontrol islevlerine ve KTY84-130) olarak da the running frequency or the water fbw rate is too low, it indicates that the wiring of
bak kullanilabilir. he pump mayhave been reversed. Exchange anytwo phases of the wiring to solve the 7: Modbus/Modbus TCP ayari
akin. probkm. 8: EtherCAT/PROFINET /CANopen/
c Bu terminal, P09.01 fonksiyon ¢ Ethernet IP ayari
¢o . kodunun ayarlanmasiyla DI6 Dijital Frekans
10 fonksiyonl diiital girisi veva HDI diiital Adjust the water fbw rate P02.09 0.00 Hz to P02.11 50.00Hz| o
u DI6 veya ur gl‘ I?IAV Y Ul . Properly modify the Pl parameters (P14.05 and P14.06) if a certain fbow rate & required ayan
HDI darbe girisi (darbe araligr: 0 ila by the user. A higher value of the parameter ndicates a faster adjistment of the flow Maksi « P02.11 to 599.00 Hz
ili rate, which may lead to greater fluctuation in the running frequency; a lower value of aksimum ¢ikig . .
50 khz) olarak kullanilabilr. the parameter indiates a sloweradjustment of the fow rate, which may lower the P02.10 frekansi Not: Maksimum frekans en az 50,00 50.00Hz| x
- fluctuation of the running frequency. Hz'dir.
By Fgrmmal ya_n.lnlzca pI7 dijital + P02.11 | Frekans (st siniri | P02.12 to P02.10 50.00Hz| x
Cok girisi olarak gorev yapar ve - Frekansin alt
; fonksiyon kodlarinin . Sctthe pre-alarm function ' P02.12 : 0.00 Hz to P02.11 0.00Hz | x
12 | fonksiyonl | luyla dig Setthe pre-alarm function if the userrequires functions ncluding low sunlight intensity sinirt
u DI7 a}’ar anm?S' yoluyla diger pre-alarm, full water pre-alarm, underload pre-alarm, delay pre-alarm, reset delay pre-
sinyal giris/gikis alarm, and the like. For water level control functions, modify the parameters P30.15 to 0.0 t0 6000.0 s
fonksiyonlarlna ayarlanamaz P30.21; forunderload functions, modify the parameters P30.34 to P30.37; for low Not: Varsay||an ayarlara geri y[jklendikten
- sunlight intensity detection, modify the parameters P30.23 to P30.24. The usermay also . K del ..
use the default settings. sonra, s_lzterr gejrge mode : gore Modele
Cok Bu terminal, P09.01 fonksiyon * P02.13 Kalkis saresi1 otomatik eslestirme yaPaC§ tir bagh N
. kodunun ayarlanmasiyla DI8 (hizlanma/yavaslama suresi 1, 2, 3ve 4 larak
16 | fonksiyonl diiital qirisi A1 anal Commissibning is compbted icin gecerlidir) olara
uAll Ula girisi veya ana ©°9 In case the pump discharge is normal, set P97.29 = 5 (automatic fault reset count) if "
girisi olarak kullanilabilir. needed. 5.5 kW ve daha asagisi: 10 s
5.5 dan 30 kW (dahil): 20 s




islev Varsayila| Deg islev Varsayila| Deg islev Varsayila| Deg Islev Varsayila| Deg
kodu el Rl n deger | isim kodu ad (gl ndeger |isim kodu ad hglieme n deger |isim kodu ad) gl n deger | isim
Yukarisi 30 kW: 40 s Binler basamagi: Rezerv 0: 1-8-2-N format sifirlama siresi
Modele DI1 fonksiyon |0: Eylem yok 1:1-8-1-E format PV referans
P02.14 | Durus stresi 1 |0.0 to 6000.0 s bagh o P09.03 segimi 1: ileri ydnde calisma ! ° 2:1-8-1-0O format P3038 gerilimi 010 600.0 0 X
olarak £09.04 DI2 fonksiyon |2: Geri yénde calisma 0 . 3:1-8-1-N format P30.39 |PV gercek gerilim|0 to 600.0 0 x
P02.16 | Carrier frequency|2.0 to 12.0 kHz 4.0kHz | o ) segimi 3: lleri jog 0 : 4800BPS 1: 9600BPS P97.32 | Mevcut ariza tipi | 0: Hata yok ; 1 - 64: Diger arizalar 0 *
.. .10: Asenkron motor DI3 fonksiyon |4: Gerijog 2 : 19200BPS 3 : 38400BPS P97.33 | Onceki ariza tipi |0: Hata yok ; 1 - 64: Diger arizalar 0 *
P03.00 | Motor tipi secimi| , ¢\ o1 motor 0 x P09.05 secimi 5: Ug kablolu kontrol 2 |- P15.01 Baudrate |, . c76008Ps 5 1152008PS L ° Sondan bir -
Asenki " Modele £09.06 DI4 fonksiyon |6: Gok referansli terminal 1 0 6 : 125000BPS P97.34 6nceki ariza tipi 0: Hata yok ; 1 - 64: Diger arizalar 0
p03.01 | SENKIONMOTON | 4 0 3000.0 kW bagh | x - secimi 7: Cok referansli terminal 2 ° P15.02 | Lokal Ad 0 to 247 1
nominal glicl , 8: Cok referansii terminal 3 i OK@IAdI®S 10 is the broadcast add °
olarak DI5 fonksiyon |8 Gok referansli terminal (0 is the broadcast address)
Acenl Modele P03.07 secimi 9: Gokreferansh terminal 4 0 ° 0: Solar ézelligini durdur .
p03.02 | AseN "Cl’” m?.tor 0to 1200V bagh | x DI6 fonksiyon 10: Hizlanma/Yavaslama stiresi terminal 1 P30.00 |CVT/MPPT modu |1: CVT 2 x Trou bleShOOtlng
nominal gerilimi olarak P09.08 secimi 11: Hizlanma/Yavaslama siresi terminal 2 0 © 2: MPPT ki - -
Acenk Modele DI7 fonksiyon 12: Fr?kans YUKARI/ASAGI ayari temizle MPPT modunda kodu Hata tipi Muhtemel sebepler Cozim
P03.03 se"mi:"l’ "l:’;‘l" 0.8 to 6000.0 A bagh | x P09.09 secimi (terminal) ) _ 0 ° P30.01 |baslangic gerilimi|0 to 100.0 850 | x T Kalkis durus
ominal a olarak 13: Fr?kans YUKARI/ASAGI ayari temizle (ylizde) siiresini uzatin
Asenkron motor (terminal + keypad) Calisma igin izin Kalkarken | @Hizlanma/ 2. Motor
. 11 1 .
P03.04 nominal frekansi 0.01 Hzto P02.10 50.00Hz| x 14: Frekans artirma komutu (UP) P30.04 |verilen minimum |0 to 600.0 200.0 x oc asiniakim | yavaslama stiresi cok kisadr. _pa_r_ametrel_enn
Acenk Modele 15: Frekans distirme komutu (DN) bara gerilimi @Motor parametreleri s ;J%lvjqckelletyml
T s - X i kontro
v |
N rici ariz gt Pt
olarak 18 Tam su sinvali P30.05 |arama icin MPPT |0 to 200 2 X oc2| 2 Dururken agiri gerceklestiginde, dénen Kablolama
Senkron Modele 19 Bos su sinyali adim boyutu akim motoru yeniden baslatin 4. Viksek
P03.15 |motorunnominal{0.1 to 3000.0 kW bagh x ) 20: A'd§ B yf K P’ « N Asagi dogru @siiriicii gticti dus k. performﬂansll
gicii olarak pog.10 | D8 fonksiyon - A dan Bye frekans referans kaynagl 0 R P30.06 |arama icin MPPT |0 to 200 2 x ®Ani yitk degisimi veya siirticyt
N imi eclisl . i i
Senkron Modele secimi 9 g $ B adim boyutu ocl 3 Sabit hizda | 3normal benimseyin
. . 21: Frekans referans kaynaginin ——— = asir akim GUC SINIFI
P03.16 |motorunnominal{0 to 1200 V bagh x Kkombinasvondan A'va gecisi Dustik giines 151§1 $ 5. Yiikii kontrol
gerilimi olarak 22: Harici);lflrlama (éESgETg) Ziri§i yogunlugu edin
Senkron Modele 23; Acil durus girisi (FRS) P30.09 geci!(mesinin 0to 65525 10 ) Kalkarken
P03.17 |motorun nominal|0.8 to 6553.5 A bagh x 24: Hizlanma/Yavaslama yasagi aktivasyon out| 4 yuksek @ Anormal giris gerilimi @Giris giiciinii kontrol edin
akimi olarak i A stireleri gerilim Yavas| o
25: Durusta DC frenleme girisi DisiK Qlines 191 Dururken @ Yavaslama siresi @Uzatmak yavaslama
Senkron Mod'ele 59: PV terminalinin gl hatti frekans girisi s Ig‘ Z N gk ou2| s yiiksek cok kisa stiresi
P03.18 | motorun nominal|0.01 Hz to P02.10 bagh | x gecisi P30.10 yog:lna:glurrrl]: ®Joto 6552.5 3000 | o gerilim __|® Potansiyel enetji vardir  |@Uygun olani segin
frekansi olarak Terminal acik ] ] T - ] )‘/k na- Sabit hizda |yiik veya atalet yiki d!namlk fr_enleme
Senkron motor P09.11 devre voltaj O: Term!nalde har!c! yuksek |Ietken!|k 1 R gecikme siresi ous| 6 yitksek tork biytiktir bilesenleri
P03.19 | kutup ciftlerinin |1to 128 2 x secimi 1: Terminalde harici diisiik iletkenlik P30.14 Vmpp tus takimi 00 600.0 537 . gerilim
sayIsl - . ayari o i P A
Birler basamagi: . Dustik gerilim | Strtict bara gerilimi cok e .
0: Eylem yok 0: DI porzitif g’lantlk etkin 0: Dijital giris tizerinden kontrol Uv | 7 §hat25| diisik 9 ¢ Giris glictinii kontrol edin
1: Statik durumda kismi parametre 1: DI negatif mantik etkin Su seviyesi 1: Al1 (su seviyesi sinyali Al1 Uzerinden
Motor otomatik otomatik ayarlama Onlar basamagt: P3015 kontrol secimi girilir) T L 0 * SPI| 8 kas ;az Giriste faz kaybi var Check the input voltage
P03.27 tanitma 2: D6nme durumunda tam parametre 0 x 0: DI2 pozitif mantik etkin 2: A2 (su seviyesi sinyali A2 Uzerinden ayibl RS.T
otomatik ayarlama DI1 - DI4 arasi |1: DI2 negatif mantik etkin girlir) ks faz ki
: — ta faz kaybi var -
3: Statik durumda tam parametre PO912 | L tif mod secimi |Yiizler bagamaélz 0 | P30.16 | 1M susevivesi |5, 0 160.0 250 | x SPO| 9 Ckajlbl Sva g Check the output wiring
otomatik ayarlama 0: DI3 pozitif mantik etkin esigi — —
0: Straight-line V/F 1: DI3 negatif mantik aktif P30.17 | BOSSUSEVIVEST |5 100.0 750 | x
1: Multi-point V/F Binler basamagr: esigl @Cikis ug fazinda fazlar arasi
o 2: Square V/F 0: DI4 pozitif mantik aktif Tam su seviye kisa devre veya topraklama |@Yeniden kablolama ve
P07.00 V/Fegrisi |5 poserved 0 x 1 Di4 Eegatif mantik aktif P30.18 gecikmesi 0to 10000 5 x kisa devresi var kontrol edin - motor
4: V/F complete separation Birler basamagr: Tam su seviyesi Giic modult @ Kontrol panosunun yalltlmlnlnAlyl oldugunu
5: V/F half separation 0: DIS pogitif mantik aktif P30.19 uyandirma |0 to 10000 20 X drv 10 | 72 imas | kablolani veya fisli Gniteleri kontrol edin. ‘
Modele 1: DIS negatif mantik aktif gecikmesi gevser. ] ®K§b|o|an kontrol edin ve
P07.01 Tork destegi 0.0 to 50.0 bagh | o dnlar basamagji: Bos su seviyesi ®%|klsl fa(zj ka)l/(bl vekLTenzen yenldeh kablol_a.ma
olarak 0: DI6 pozitif mantik aktif P30.20 | " fecikmesi |00 10000 > * :soren: ;fafl:q ?.;F;a Si';?r';i ®Servis destegi arayin
Tork takviyesinin DI5 - DI8 arasi |1: DI6 negatif mantik aktif Bog su seviyesi
p07.02 kesme frekansi 0.00Hzto PO2.T1 20.00Rz) P0913 aktif mod segimi |Yizler basamag: 0 ° P30.21 uyanma 0to 10000 20 x
Baslangig 0: DI7 pozitif mantik aktif gecikmesi )
PO | bekleme sirresi |91 5000 e 1: DI7 negatif mantik aktif p3022 | Minimum o p0211 1000 | x 'SVT"? ®k°"kam sicakligi cok | 5 Ortam sicakiigim diisiiriin
: . 0 - g B OH modiili/dogr |yiikse N i
0: Rampali durus Binler basamag: calisma frekansi 11/ @Kanali temizleyin veya fani
P08.06 Durus modu | 1: Serbest durus 0 o 0: DI8 pozitif mantik aktif Dustik glines 151§ 1}_/|(2) 12 Sogzmicuuasm ? Kanaﬂl t'k,e_’h veya Fan degistirin
2: Acil durus 1: DI negatif mantik aktif P30.23 | yogunlugu |0 to 3600.0 1000 | x sicaklig asia' 9°trm“§ s | | @servis destegi arayn
Birler basamagr: p10.00 | DO1 fonksiyon |0: Devre disi 0 gecikme siiresi ® Inverter moddili anormal
0: DI1 olarak Terminal 4 ) secimi 1: AC stirtict galistyor ° Dustik glines 151§ @Parametreyi gerceklestirin
1: Term!nal 4 DO1 olarak P10.01 DO2 fonksiyon |2 IIerl.y(inde caligma 1 . P30.24 yogunlugu 00 3600.0 3000 M motorun otomatik
2: Terminal 4 HDO1 olarak secimi 3: Geri yonde calisma uyandirma @Motor parametreleri ayarlanmasi
Onlar basamagi: ) DO3 fonksiyon |4: Frekans eri§im_sinya|i (FAR) . ) gec1l»<r»n_e suresi i _ veya V/F egrisi uygun @Suruclyi asagidakilerle
. 0: DI2 olarak Terminal 5 P10.02 |secimi/ réle cikisi|5: Frekans diizeyinde algilama sinyali 0 o PV girisi ve giig |0: Modlarin otomatik gegisi degildir f i i
Terminal 4, 5, 6 Gimi/ cikis g benimseyin daha yuksek
. "™ ™ 11: Terminal 5 DO2 olarak RO2 cikis secimi |(FDT1) P30.25 hatti frekans  |1: Gug hatti frekans giris modu 2 x I @ Yiik cok biiyiik glc
P09.00 | 8'in fonksiyon 2: Terminal 5 HDO2 olarak 0x10 o 6: Frekans dizevinde algil invali irisi secimi |2: PV giri d Surict asin ~
secimi : Terminal olara : Frekans diizeyinde algilama sinyali girigi segimi : PV giris modu oL1| 13 yiikleniyor ® Anlik oldugunda ® Baslangig modunu
Yiizler basamagi: Rezerv (FDT2) PV girisine durursa, yeniden baglatin  |ayarlayin  Hiz olarak P08.00
Binler basamagr: Rezerv 7: Asin yiik algilama sinyali (OL) P30.26 | otomatik gecis |0 to 65535 0 x dénen motoru izleme yeniden baslatma
Not: 8: Dusik gerilim icin kilitleme (LU) icin zaman Hizlanma siiresi  cok kisa ~ |islevi
Terminal 6 sadece DI3 olarak ayarlanabilir 9: Harici ariza durdurma (EXT) Otomatik gecis veya Izgara voltaj cok dusiik |@Uzatmak hizlanma siresi
Terminal 8 sadece DI4 olarak 10: F st limi P30.27 . R 0to 65535 0 x bek dlimini kontrol
: Frekans st limitte (FHL) gecikmesi ®$_e eke gerilimini kontro
ayarlanabilir. . 11: Frekans alt limitte (FLL) Nominal pompa edin
Birler basamagt: p10.03 | ROl RAOTQ'k& 12: Sifir hizda calisma 18 o P30.28 akigt 0t0 6553.5 0 x " )
. : secimi haet " -
0: DI5 olarak Terminal 7 < 13: Basit PLC asama tamamlama Nominal pompa %ru:aofrazfg:(}],: :n aniis |© Motorun asin yiik koruma
1: Termistor sinyal girisi olarak Terminal 7 14: Basit PLC gevrim tamamlama P30.29 yiksekligi 0t06553.5 0 x L v y * |faktoriinii dogru ayarlayin
Onlar basamagi: 15: Mevcut galisma suresi erisimi o 1 Motor asiri @V/F egrisi uygun degil @V/F egrisini ve tork artisini
FV diistk gerilim OL2| 14 | "o ; Motor bloke ol J s
0: DI6 olarak Terminal 10 16: Birikmis galisma siiresi erisimi P30.30 Ktasind 00 400.0 200 M yiiklenmesi ®. otorbloke olmus Veya | 4,51y ayarlayin
X . . L g noktasinda 0 400 ani degisimi  yiik cok buyik . -
. 1: Terminal 10 HDI olarak 17: AC stirlicti galismaya hazir (RDY) erilim avar R ® Yiik ve sebeke gerilimini
Terminal 7, 10, Viizler basamag: : o 9 Yy @ Sebeke gerilimi cok >
\ Ji: Rezerv 18: AC siiriicii anzasi ’ 3 kontrol edin
P09.01 12,16'nin N > 0x10 o - . Gergek pompa duistik
fonksiyon secimi Binler basamag: 32: FV giig AC/DC gegis durumu P30.31 akis: 0to0 6553.5 0 x
0: DI8 olarak Terminal 16 Proportional gain
Gergek pompa ali "
TeAIT gerilim girisi olarak Terminal 16 il Kp1 00t 10000 i P32 | U0 g 01065538 o | LSTOP" tuguna basarak |susonun fonksiyon tanimina
2: Al1 akim girisi olarak Terminal 16 P14.06 | Integral time Ti1 |0.01 to 10.00s 2.00s o T y| . Acil durdurma g\iden durun s basere baskln g
Not: PID t P30.33 | OPEMPOMPA 445 65535 0o | x EF | 15 | veya harici - ) o .
Terminal 12 sadece DI7 olarak | parameter akisi cihaz anzasi | @ H{:mc! arlzla aC|I.d.ur.durma @Harici h'at'a iptal ed|IQ|ktgq
- P14.12 | high-frequency |P14.11 to P02.10 10.00Hz| o Pompa diistik terminali etkinlestirildi sonra, harici hata terminalini
2’::?2:2":3@'. switchover ;l)oint P30.34 |yiik 6n alarminda|0 to 100.0 0 % serbest birakin
. Proportional gain u "
0: Al2 gerilim girisi olarak Terminal 13 P1413 Kp2 0.0t01000.0 200 1 o = ?klm.. EEPROM 1y ontrol parametrelerinin STOP/RESET” tusuna
2 X Diistik yiikte EEP | 16 |okuma/yazma K h I basarak sifirlayin, servis
Terminal 13 ve |1 Al2 akim girisi olarak Terminal 13 P14.14 | Integral time Ti2 [0.01 to 10.00s 2.00s | o P30.35 | ¢ kans esigi 0to0 200.00 3.0 x hatasi okuma/yazma hatast olusur | 4o cro i isteyin
. X Onlar basamag: Birler basamag: —
P0S.02 | 1 '”Sf:?:fi'y"" 0: Terminal 11 DO3/RO2 olarak 010 | o o o Moo prgtoklu llbusuk yulfkon
¢ 1: Terminal 11, AO1 gerilim cikisi olarak P15.00 | lletisim formati 1: Genisleme karti 485 protokolii 0x30 | o P30.36 | a arm gectme 01065535 600 *
2: Terminal 11, AO1 akim ¢ikisi olarak Onlar basamags: 3037 5 Sul:eSIk 01065535 00
- . Ustk yukte to . . x

Yiizler basamagi: Rezerv

:‘:;Z Hata tipi Muhtemel sebepler Cozim
@ Baud hizini dogru sekilde
ayarlayin
Anormal uzak|@ Baud hizi yanlis @ "STOP/RESET” tusuna
CE | 17 seriport |ayarlanmis basarak sifirlayin, servis
iletisimi @ Seri port iletisim hatasi | destegi isteyin
® P15.03 ayarlarini
degistirin
@®Kontrol panosunun . .
e | 19 Aklgea\/l?;L?ma kil\),loel?n veya figli tiniteleri EDaIE:)Or;;rycl)Ledln ve yeniden
anormal g@ éonamm anzas! @hizmet destegi arayin
Kart - A
bCE| 46 | seviyesinde Kart denetim sinyali baglanti Servis destegi arayin
I sorunu
iletisim hatasi
diisiik giines | - . ) Isik yetgrli oldugunda cihaz
AL 5151 Gune§ |§|gllz§.y|f veya glines |otomatik olarak calisacaktir.
S 70 yogunlugu &n panell'konflgurasyonu Gﬂnggipaneli i
alarmi yetersiz. konfiglirasyonunun yeterli
olup olmadigini kontrol edin
Tam su 6n alarm fonksiyonu
etkinse, tam su 6n alarminin
onceden ayarlanmis
bekleme siiresine
Tam su 6n ula§|ld|k_tan sonra sistem
A-tF| 71 alarmi Su deposu dolu. otomatik olarak durur ve
kullanicinin herhangi bir
islem yapmasini gerektirmez;
aksi takdirde, terminallerin
dogru baglanip
baglanmadigini kontrol edin.
Bos su 6n alarmi islevi
etkinse, bog su 6n alarminin
onceden ayarlanmis
bekleme stiresine
Bos su 6n ula§|ld|§|nda sistem
A-tL| 72 Su kaynaginda su yok. otomatik olarak durur ve
alarmi -
kullanicinin herhangi bir
islem yapmasini gerektirmez;
aksi takdirde, terminallerin
dogru baglanip
baglanmadigini kontrol edin.
AI:L 73 Du§:|l;3,r::( oMsy kaynaginda su yok. Su kaynagini kontrol edin.

Garanti ve Servis

(1) Garanti siresi

Uriin, satin alma tarihinden itibaren 18 ay garantilidir, ancak garanti tarihi, isim
levhasinda kayitli Gretim tarihinden itibaren 24 ay1 gegemez.

(2) Garanti kapsami

Garanti suresi igerisinde firmamizdan kaynaklanan herhangi bir Uriin
anormalligi firmamiz tarafindan tcretsiz olarak onarilabilir veya degistirilebilir.
Asagidaki durumlarin olusmasi halinde, garanti siiresi icinde olsa dahi Uriin igin
ayrica belirli bir bakim ticreti alinacaktir.

@ Hasarlar yangin, sel, giicli yildinnm garpmasi vb. nedenlerden kaynaklanir..

@ Yapay hasarlar yetkisiz degisikliklerden kaynaklanir.

® Urdiniin satin alindiktan sonra diisme veya nakliye sirasinda hasar gérmesi.

@ Hasarlar, standart spesifikasyon gerekliliklerinin 6tesinde kullanimdan
kaynaklanmaktadir.

® Hasarlar, kullanim kilavuzuna uyulmadan yapilan galistirma ve kullamimdan
kaynaklanir.

Uriin hakkinda herhangi bir bilgi edinmek istiyorsaniz, litfen bizimle iletisime
gegin. Lutfen danisirken gerekli bilgilerin Griin modelini ve Griin seri numarasini
belirtin. Bilgi ve hizmetlere asagidaki yollardan erisebilirsiniz:

Adress : Muratpasa Mah. Sehit Cihan Erkan sk no 14-15A Bayrampasa |
stanbul Ttirkiye

website : http://www.deerco.com.tr

mail: info@deerco.com.tr tel: (0212 613 13 93)

Sdrici Garanti Faturasi

Mdsteri sirketi:

Ayrintili adres:

iletisim:

Tel:

Makine modeli:

Makine No:

’Satln alma tarihi:

Hizmet birimi:

iletisim:

e

Bakim tarihi:



http://www.deerco.com.tr/

Uygunluk belgesi

Denetgi:
Uretim Tarihi:

Bu Uriin kalite departmanimiz tarafindan
denetlenmis, performans parametreleri tasarim
standartlarini karsilamis ve fabrikadan
cikmasina izin verilmistir.




