FCKR1 Serisi Dalgic Uygulamalari Ornek Parametreleri

1. Girilecek parametreler
FO1: Motor nominal amper degeri
FO3: 0 Gerilim rampali baslangi¢ (Jenerator ile yapilan uygulamalarda Akim limitli
baslangic ile baglatmasi 6nerilir (jeneratoriin bayilmamasi igin))
FO6: Baslangig stiresi 15sn idealdir
FO7 Durus stiresi 15sn idealdir (siiresiz veya serbest durus borunun vurmamasi icin
onerilmez)
1.2.  Koruma parametreleri ve hesaplanmasi
Yiksek akim korumasi: F17
100xHataya gececek amper degeri/FO1(motor nominal amper degeri)
Ornek
Motor nominal akimi 44 amper olsun ve 58 amperde hataya gecmesini istiyoruz
100x58/44=131
F17=131
Distk akim korumasi: F21
100xhataya gececek amper degeri/FO1(motor nominal amper degeri)
Ornek
Motor nominal akimi 44 amper olsun ve 28 amperde hataya gecmesini istiyoruz
100x28/44=63
F21=63
1.3. Baglanti semasi
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