FCK8000B Serisi Dalgic Uygulamalari Ornek Parametreleri

1. Girilecek parametreler
FO2: Motor nominal amper degeri
FO4: 0 Gerilim rampali baslangi¢ (Jenerator ile yapilan uygulamalarda Akim limitli
baslangic ile baslatmasi dnerilir (jeneratoriin bayilmamasi icin))
FO7: Baslangig stiresi 15sn idealdir
FO12: Durus sliresi 15sn idealdir (stiresiz veya serbest durus borunun vurmamasi i¢in
onerilmez)
1.2.  Koruma parametreleri ve hesaplanmasi
Yiksek akim korumasi: F24
100xHataya gececek amper degeri/FO1(motor nominal amper degeri)
Ornek
Motor nominal akimi 44 amper olsun ve 58 amperde hataya gecmesini istiyoruz
100x58/44=131
F24=131
Disik akim korumasi: F32
100xhataya gececek amper degeri/FO1(motor nominal amper degeri)
Ornek
Motor nominal akimi 44 amper olsun ve 28 amperde hataya gecmesini istiyoruz
100x28/44=63
F32=63
Yiksek gerilim korumasi F26
100x hataya gececek gerilim degeri/380
Ornek
410vac de yiksek gerilim hatasina gegmesini istiyoruz
100x410/380=110
F26=110
Disuk gerilim korumasi F28
100xhataya gececek gerilim degeri/380
Ornek
350vac de dusuk gerilim hatasina gegmesini istiyoruz
100x350/380=92
F28 =92



1.3.  Baglanti semasi

Two-wire system Three-wire system
24V | 24V (pubiic) 24V | 24V public)
—E IN1 | Start, stop IN1 | start
IN2 IN2 | Stop
F——{ N3 | Extomal aut 1 IN3 | Exomal fauit
R —F Q v
8 I_HJ_I Q W
T [_aﬁl Q W
>
.
RS485 - |435- AD 4-20mA+
RS485 + 485+ GND 4-20mA-
publc " TA1|
m | TB1
stat - IN1 D|_—T
|IN2 T |
sop I | | Programming ey
Extemal L
it IN3 |
Je ]
- Programming relay 2 (optional)




