FCK8000K Serisi Dalgic Uygulamalari Ornek Parametreleri

1. Girilecek parametreler
E02: Motor nominal amper degeri
AO01: 0 Gerilim rampali baslangi¢ (Jenerator ile yapilan uygulamalarda Akim limitli
baslangic ile baslatmasi dnerilir (jeneratoriin bayilmamasi icin))
AO04: Baslangig stiresi 15sn idealdir
A09: Durus suiresi 15sn idealdir (stresiz veya serbest durus borunun vurmamasi icin
onerilmez)
1.2.  Koruma parametreleri ve hesaplanmasi
Yiksek akim korumasi: BO3
100xHataya gececek amper degeri/E02(motor nominal amper degeri)
Ornek
Motor nominal akimi 44 amper olsun ve 58 amperde hataya gecmesini istiyoruz
100x58/44=131
B03=131
Disik akim korumasi: B11
100xhataya gececek amper degeri/E02(motor nominal amper degeri)
Ornek
Motor nominal akimi 44 amper olsun ve 28 amperde hataya gecmesini istiyoruz
100x28/44=63
B11=63
Yiksek gerilim korumasi BO5
100x hataya gececek gerilim degeri/380
Ornek
410vac de yiksek gerilim hatasina gegmesini istiyoruz
100x410/380=110
B05=110
Disuk gerilim korumasi BO7
100xhataya gececek gerilim degeri/380
Ornek
350vac de dusuk gerilim hatasina gegmesini istiyoruz
100x350/380=92
B07 =92



1.3. Baglanti semasi
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Instantaneous Stop
Inslantaneous Slop

2-wiire mode: start when K is closed J-wire mode
Stop when K is disconnecied
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