AF21-22 Serisi slirtict dalgi¢c uygulamalari 6rnek parametreler

Parametre aciklamasi Parametre Girilecek deger
Fabrika ayari E00.18 1
Kalkig stiresi E00.11 15.0(sn)
Durus suresi E00.12 15.0(sn)
Durus tird E01.08 0=Rampali durus
1=Serbest durus
Maksimum frekans E00.03
Maksimum ¢alisma frekansi E00.04
Motor dontis yonii E00.13 0=Saat yoni
1=Saat yonunin tersi
Tastyici frekans E00.14
Motor parametreleri
Motor kw degeri E02.01 Motor etiketine bakiniz
Motor gerilim degeri E02.04 Motor etiketine bakiniz
Motor amper degeri E02.05 Motor etiketine bakiniz
Motor rpm degeri E02.03 Motor etiketine bakiniz
Motor frekans degeri E02.02 Motor etiketine bakiniz
Motor koruma parametreleri
Yiksek amper koruma E11.09 Yizdelik hesaplanmasi
yapilarak yazilir
Disik amper koruma E11.11 Yizdelik hesaplanmasi
yapilarak yazilir
Yiksek gerilim koruma E11.04 DC bara olglimiine gore
yapilir
Kumanda parametreleri
Calisirma komutu E00.01 0=Keypad
1=Terminal
Frekans komutu E00.09 0= dijital ayar
1=Analog giris(A12)
Role 1 ¢ikis komutu E06.03 1=Calisma
5=Hata
10=frekans Ust sinirina
ulasildi

12=Calismak icin hazir




Cihaza enerji geldiginde motorun hemen calismasi

Komut kaynagi E00.01 i

S1 agma siresi E05.12 10sn

S1 komutu motor yénii E05.01 1=ileri yén
2=Geri yon

Not: S1-com kopri veya 0-1 mandal buton ile baglantisi yapilmalidir

Baglanti semasi
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