AF24 Ving parametreleri

Genel parametreler

Fabrika ayari P00.05 2
Terminal start P02.02 1
Frekans komut kaynagi P02.05 5
Kalkig suresi P02.13
Durus suresi P02.14
Maksimum frekans P02.10 0.00-599hz
Calisma maksimum P02.11 0.00-599hz
frekansi
Durus tartu P08.06 O=rampali durus
1=serbest durus
Motor kontrol modu P02.00 O=sensdrsiiz vektor
kontrol
1=sensorsiz vektor
kontrol2
2=VF kontrol
Motor parametreleri
Motor kW P03.01 -
Motor Gerilimi P03.02 -
Motor akimi P03.03 -
Motor frekansi P03.04 -
Motor Devri P03.05 -
Motor oto tanitma P03.27 1=statik tanima

2=rotasyonlu tanima

Role cikisi parametreleri

Roéle1 cikisi

1: Ac driver galisiyor

P10.03

7: Hata sinyali

5: Frekans ulasinca

5: Belirledigimiz bir frekans
degerine ulasinca ac driver
réle kontagini aktif eder.

P11.26 0.00-P02.10(hz)

aciima
Dijital girisler ve 2. Hiz atamalari
Terminal tam aktif etme P09.00 00
DI1(4 numarali terminal ) P09.03 1=ileri yon 2=geri yon
DI2(5 numarali terminal) P09.04 1=ileri yon 2=geri yon
DI3(6 numarali terminal) P09.05 6
ikinci Hiz atama
1.hiz atamak icin girilecek P13.01 Maksimum frekansa gore
deger yuzde hesabiyla yapilir
2.hiz atamak igin girilecek P13.02 Maksimum frekansa gore
deger yuzde hesabiyla yapilir




Dc bara frenleme parametreleri

Dc bara hataya gegme P08.32 Fabrika varsayilani: 680v
gerilimi
Durmak igin frenleme P08.11 0.00-P02.10’a kadar
baslangi¢ frekansi
Durma sirasinda frenleme P08.12 0.00-30.0(saniye)
gecikmesi
Durma sirasinda DC P08.13 0.0-%120
frenleme akimi Durma sirasinda DC
frenleme akiminin
blyukluguna ayarlar; bu,
surucinin nominal
akimina gore bir yizde
olarak ifade edilir.
Durma aninda DC P08.14 0.0-100.0(saniye)

frenleme siiresi

DC frenlemenin durma
anindaki etki suresini

ayarlar.
Roéle ve Dijital giris kablo baglantilan
Terminal numarasi Aciklamasi
14-17 Dijital girigler ortak ucu
4 Dijital input 1
5 Dijital input 2
6 Dijital input 3
RA Role cikisglari ortak ucu
RB Roéle cikislari NC ucu
RC Roéle cikislari NO ucu




