AF23 Temel parametreler

Kumanda ve Temel parametreler

Parametre agiklamasi Parametre Girilebilecek degerler

Fabrika ayari P00.05 2

Calistirma komut kaynagi P02.02 0=Keypad
1=Terminal
2=Haberlesme
3=0to ¢alisma

Kalkig stiresi P02.13

Durus suresi P02.14

Durus tard P08.06 0=Rampali durus
1=Serbest durus

Maksimum frekans P02.10

Maksimum Calisma frekansi | P02.11

Motor déniis yonii P02.04 O=ileri
1=Geri

Uygulama tiri P02.15 0=G type
1=P type

Tasiyici(Carrier) frekans P02.16

Motor Parametreleri

Motor kW P03.01

Motor nominal gerilimi P03.02

Motor nominal akimi P03.03

Motor nominal frekansi P03.04

Motor nominal devri P03.05

MPPT parametreleri

Mod se¢imi P30.00 1=CVT
2=MPPT

Calismak icin min dc bara P30.04

gerilimi

MPPT orani P030.01




Koruma parametreleri

Minimum ¢aligma frekansi P30.22

35HZ

Minimum ¢alisma

frekansinda ¢alisma siiresi

P30.23

60SN

Minimum ¢aligmadan

tekrardan start alma siiresi

sonra P30.24

300SN

Orn: Cihazimiz 35hz ve altinda 1dk(60sn) boyunca calisirsa hataya gececek ve 5dk(300sn)
sonra tekrardan kendi kendine start alacak.

Motor yiiksek akim koruma | P03.28

Yuzde hesabi olarak giriniz

Motor disutk akim koruma P30.34

Yuzde hesabi olarak giriniz

Hata okuma parametreleri

Son goriilen hata

P97.32

Son hatadaki dc bara
gerilimi

P97.35

Son hatadaki ¢ikis akimi P97.36

Son hatadaki calisma
frekansi

P97.37

Son hatadaki siriici sicakligi | P97.39
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